Schemat podtaczenia:
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1. Podtaczenie silnikow 2. Sterowanie grupowe 3. Sterowanie lokalne Dane techniczne:
N B Napigcie zasilania: AC ~230V, 50 Hz
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I m M Obciazenie pradowe: 3A
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Ple Czas trwania impulsu:
. S Czas wcisniecia przycisku
4. Zasilanie 5. Zworka trybu pracy 6. Ztacze modutu rozszerzen o W trybie ,,z podtrzymaniem 60 sekund

e W trybie ,,bez podtrzymania”

PE [C_ O] Mode 1
: _ Zakres dopuszczalnych temperatur pracy: -20°C - +45°C
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Mode 3 Rd RUVCCPE N L LS Wymiary (w obudowie) w mm: 173x123x38 (139x89x69)

Mode 4 Zakres dopuszczalnych temperatur pracy: -20°C - +45°C




Opis funkcji urzadzenia:

Sterownik RS10-WD stuzy do sterowania maksymalnie dziesiecioma napedami rolet, markiz itp.

Funkcje sterownika:
o mozliwos¢ podtaczenia wytacznika grupowego i wytacznika indywidualnego

e mozliwos¢ wyboru jednego z trybow pracy:
- ,wytacznik jednobiegunowy”
- »Z podtrzymaniem”
- ,bez podtrzymania”
- ,Z mozliwoscia uczenia sie”

o mozliwos¢ obstugi maksymalnie dziesieciu napedow wieloma wytacznikami
o mozliwos¢ rownolegtego taczenia wielu napedow i obstugi ich jednym wytacznikiem grupowym
e  zabezpieczenie przed jednoczesnym wtaczeniem przeciwstawnych biegunow

Tryby pracy urzadzenia:

Instalacja sterownika:

Przed przystapieniem do instalacji nalezy zapoznac sie z zataczonymi )
schematami. Sterownik nie wymaga okresowej konserwacji i przegladow. Przed instalacja nalezy
sprawdzi¢ czy sterownik nie ma zadnych widocznych uszkodzen. Instalacje nalezy przeprowadzic
zgodnie z niniejsza instrukcja wytacznie przez osoby z uprawnieniami elektrycznymi.

Podczas instalacji nalezy stosowac przewody w podwojnej izolacji o przekrojach:
e 2,0-2,5mm? do podtaczenia zasilania
e 0,75- 1,5 mm? do podtaczenia napedu
e 0,75 mm? do podtaczenia wytacznikow lokalnych i grupowych
Wytaczyc zasilanie
Podtaczyc sterownik zgodnie z zataczonym schematem.
Wybrac jeden z trybéw pracy za pomoca zworki (Rysunek 5)
Zamontowac sterownik (zaleca sie montaz w natynkowej puszce elektrycznej PH-3A.3—w

zestawie)
Wtaczyc zasilanie
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Uwagi dotyczace instalacji:

e nie wolno dopusci¢ do zwarcia miedzy przewodami kierunkowymi napedu a przewodem

® neutralnym, poniewaz moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia przekaznikow urzadzenia

e nalezy przestrzegac lokalnych przepisow dotyczacych uziemienia i sSrodkéw ochronnych

e nie wolno podtaczaé przewodow zasilajacych 230V do zaciskow przeznaczonych do podtacze-
nia wytacznika oraz zaciskow oznaczonych jako Rd, Rw, Vcc.
nie wolno podtaczac¢ wytacznika bezposrednio do napedu, rownolegle do sterownika

zamontowac sterownik np. w obudowie Z104. W przypadku montazu na wolnym powietrzu
na}eiy podjac¢ dodatkowe kroki w celu zabezpieczenia sterownika przed dostepem wilgoci oraz
pyw.

e podczas instalacji zasilanie urzadzenia musi by¢ odtaczone

UWAGA!

Jezeli catkowita moc sitownikéw z zasilanej grupie przekracza 1 kW, nalezy ja rozbi¢ na grupy o mocy
calkovyt'tej 1-1,5 kW zasilajac kazda grupe oddzielnie, rowniez z réznych faz 3-fazowej sieci o ile jest
to mozliwe.

Tryb pracg urzadzenia wybierany jest przez zworke mogaca znajdowac sie w jednej z 4 pozycji
(Rysunek 5). Zmiany trybu pracy urzadzenia nalezy dokonywac przy wytaczonym zasilaniu.

1. Z podtrzymaniem

W trybie ,,z podtrzymaniem” stosuje sie wytaczniki dwubiegunowe GORA/DOL. W trybie tym po naci-
$nieciu i puszczeniu przycisku GORA sitownik pracuje przez maksymalnie 60 sekund. Jezeli w trakcie
pracy silnika w jedna strone nacisniemy przycisk powodujgcy zmiane kierunku to silnik si¢ zatrzyma
jesli naci$niecie bedzie krotkotrwate. Jesli natomiast nacisniecie przycisku w przeciwnym kierunku

edzie trwato ponad 2 sekundy to silnik sie zatrzyma a nasteé)nie zmieni kierunek na przeciwny . W
kierunku przeciwnym rowniez bedzie pracowat 60 sekund. Aby uaktywnic ten tryb pracy zworka musi
by¢ ustawiona w trybie Mode 1.

2. Z mozliwoscia uczenia sie

W trybie z podtrzymaniem stosujemy wytaczniki dwubiegunowe (GORA/DOL). W trybie tym po naci-
$nieciu i puszczeniu przycisku GORA sitownik pracuje przez zaprogramowany czas. Jesli w trakcie
pracy silnika w jedna strone nacisniemy przycisk powodujgcy zmiane kierunku to silnik zatrzyma sie
g‘)esli nacisniecie bedzie krotkotrwate. Jesli natomiast nacisniecie przycisku w przeciwnym kierunku

edzie trwato ponad 2 sekundy to silnik zatrzyma sie i nastepnie zmieni kierunek na przeciwny . W
kierunku przeciwnym analogicznie bedzie pracowat przez zaprogramowany czas.

Programowanie czasu podtrzymania:

W trybie ,,Z mozliwoscia uczenia sie” istnieje mozliwos¢ zaﬁrogramowania czasu podtrzymania pracy
silnika. Aby tego dokonac nalezy ustawic rolety w jednym skrajnym potozeniu. Nastepnie nalezy wci-
snac na okoto 4 sekund przyciski GORA i DOL jednoczesnie (na lokalnym wytaczniku z Rysunku 3).
Wejscie w tryb Erogramowam’a sitownik zasygnalizuje krotkim ruchem obrotowym w lewo i prawo.
Jegli uzytkownik nie wykona uczenia to sterownik wychodzi z trybu programowania po 30 sekundach
co syﬁnalizowane jest ruchem obrotowym sitownika. Gdy sterownik przejdzie w tryb programowania
naciskamy klawisz i trzymamy tak dtugo jak dtugi ma byc zaprogramowany czas. Po puszczeniu klawi-
sza czas zostaje zapamietany i sterownik automatycznie wychodzi z trybu programowania.

UWAGA: Domyslny czas podtrzymania ustawiony jest na 60 sekund.
Aby uaktywnic ten tryb pracy zworka musi by¢ ustawiona w trybie Mode 2.

3. Wytacznik jednobiegunowy

W tym trybie sterownik dziata w krok po kroku w trybie GORA-STOP-DOL-STOP. Sitownik pracuje po |
nacisnieciu i puszczeniu przycisku przez maksymalnie 60 sekund. Jesli w trakcie pracy silnika w jaka$
strone wywotamy przeciwny kierunek to silnik zatrzyma sie jesli nacisniecie bedzie krotkotrwate. Jesli
natomiast ponowne nacisniecie

przycisku bedzie trwato minimum 2 sekundy to silnik zatrzyma sie a nastepnie zmieni kierunek na
przeciwny . W kierunku przeciwnym silnik rowniez bedzie fracowat przez 60 sekund. Aby uaktywnic
ten tryb pracy zworka musi by¢ ustawiona w trybie Mode 3.

4. Bez podtrzymania

W trybie bez podtrzymania stosuje si¢ wytaczniki dwubiegunowe (GORA/DOL). W tym trzbie istnieje
mozliwosc sterowania bez podtrzymania czyli krotkie nacisnigcie przycisku powoduje tak samo krotka
prace sitownika. ’

Aby uaktywnic ten tryb pracy zworka musi by¢ ustawiona w trybie Mode 4.




